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Novy beta- software a firmware 2.00 pro regulator

PHOENIX

Nové programové vybaveni pfinasi Fadu novych a zajimavych prvkd do Fizeni modeld
elektrovrtulnik a dokonce i upoutanych modeld.

Kromé toho byly vylep3eny i obecné vlastnosti regulétorﬂ PHOENIX, zejména startovani
motor{ typu ,,ob&7ka.

Nové programy lze propojkou Castle Link snadno nahrat i do star3ich regulatort
typu Phoenix.

Dfive, nez s vrtulnikem odstartujete, s novym soft a firmware se dobfe seznamte.



Rozs3ifeni specialnich funkci pro vrtulniky

Nové okno pro nastaveni moznosti plynu
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1. Jednoduchy rezim Governor (Simple Governor Mode)

Kdyz zvolite tento rezim, regulator udrzuje nastavené otacky, ale motor soucasné
reaguje i na pohyb plynové paky. Jedna se o rezim, podobny systému governoru
regulator( Kontronik.

Presunte plynovou paku do takové polohy, aby se rotor tocil pozadovanymi otaCkami.
Ponechte v této poloze po dobu 1,5 sekundy. Regulator si tyto otacky zapamatuje a tento
fakt signalizuje rychlym blikanim LED.

Dalsi regulace otacek v letu je mozna presunutim plynové paky. Citlivost otacek na
pfesun plynové paky je mozZno nastavit v poloZce ,,Citlivost plynu“ (Head Speed Change
Rate) — viz dale. Vyrobni nastaveni by mélo vyhovovat pro vétsinu aplikaci.



2. Nastaveni otacek (SET RPM)

V rdmci tohoto rezimu Ize Ciselné nastavit pfesny pocet otacek rotorové hlavy, ktery
regulator b&hem letu udrzuje. Pomoci propojky Castle Link je tfeba vlozit pocet pold
motoru, KV, pocet zubU pastorku a kola, nominalni napéti baterie. Je mozno nastavit
troje otacky, které se méni béhem letu pomoci signalu z vysilace.

e KdyZ neznate pocet pélﬁ motoru, zeptejte se jeho vyrobce.

e Kdyz tuto moznost nemate nebo se ptat nechcete, mizete pouzit novy
diagnosticky rezim regulatoru ,,20K*. V tomto reZzimu se motor roztoci na
20 000 ot/min ELEKTRICKYCH.

Nastavte regulator do diagnostického rezimu, sejméte rotorové listy, spustte
motor a otdckomérem odectéte pocet otacek rotorové hlavy.

Nasledné opét pripojte regulator k pocitaci prostfednictvim propojky Castle
Link, nastavte rezim SET RPM. Zadejte pocet otacek rotorové hlavy, ktery jste
otackomé&rem naméfili. Vypocte se a zobrazi pofet magnetickych péli motoru.

¢ Nikdy se nepokousejte Iétat s vrtulnikem v diagnostickém rezimu
nastaveni regulatoru. Test provadéjte se sejmutymi rotorovymi listy a
s patfi¢nou opatrnosti. Regulator se do systému elektricky pripojuje béznym
zpﬁsobem, motor se oviem roztoCi na stabilnich 20000 ot/min
ELEKTRICKYCH. Skutecny pocet otaCek hfidele motoru je 20000 krat 2 déleno
poétrm pold motoru. Pocet otacek rotoru je oviem dal ovlivnén prevodovym
pomérem kola a pastorku. Rotor se ve vysledku mize to¢it pomé&rné& pomalu,
to je v poradku.

I8 Motor and Gearing Information

(Gearing Information Maotor Information

Use one of the following three ~ Ta=nn
metheds to indicate the gearing on kV of Motor: = /1L

R e Magnetic Poles in Mator: [P 3:

* Pinion / Main Gear To determine the number of magnetic poles in

13 3: teeth on "FPinion’ your motor, check the motor's documentation or
— . o the motor manufacturer’'s website. For outrunner-
140 3, teeth on "Main Gear' style motors, this is the number of magnets

around the outside shell of the motor.

{ Specified Gear Ratio ) If wou cannaot find this information, please call your
to 1 gear ratio motor manufacture or use the method below to
figure it out. Please do not call Castle Creations,
* No Gesring / Direct Drive ';-\os.jlwill not know how your particular motor was
Lilt.

Alternative Method

If you are unable to determine your motors pole count, do not worry, there is another way to
figure it out. First, enter your gearing information. Mext, we will run your motor at a fixed
RPM and use a tachometer to measure the actuall head speed. With this information Castle
Link can determine how many poles your motor has.

To proceed with the alternative method click the button below

| Don't Know My Magnetic Pole Count

Canoel] oK |

3. VylepsSeni funkce zisku governoru (Improved Gain Performance)
Algoritmus vypoctu zisku governoru byl dale vylepsen, aby fungoval pro velkou 3kalu
moznych aplikaci. Nyni je mozno nastavit zisk v rozmezi 1-32. Ve vétsiné pFipadfl vyhovi




nastaveni z vyroby. Kdyz se ocas vrti pomalu, zkuste zvétsit zisk. Kdyz se vrti rychle,
zisk zkuste zmensit.

4. Citlivost plynu (Head Speed Change Rate)

Novy parametr. Uzivatel mUze nastavit citlivost, s jakou motor reaguje na presun
plynové paky. Tento parametr je aktivni teprve poté, co se ukondi (pomalé) roztoceni
rotoru z klidového stavu. Tedy teprve poté, co se rotor otaci otdckami nastavenymi ve
stavu governor.

5. Roztaceni rotoru (Initial Spool Up Rate)
Nastaveni ovliviiuje rychlost, se kterou se rotor roztoCi z klidu na provozni otacky.
Jakmile se rotor roztoli na provozni otacky, fizeni prevezme funkce ,,Citlivost plynu®.

6. Rizeni v rezimu autorotace (Autorotate Enabled)
Nova verze firmware pfinasi novou funkci ,,reZim autorotace“. V oblasti, ve které je
plynovéa paka u pozice stop (3itka pulzu 1,0 — 1,1 ms) je nyni mozno nastavit nové
roztaceni ve dvou rezimech:
- pomalé roztaceni, které je dano nastavenim parametru Rozta€eni rotoru (jedina
plvodni moznost)
- rychlé roztacCeni, které je dano nastavenim parametru Citlivost plynu.

Bé&hem autorotace, kdy je pfipust plynu v poloze ,stop“, je nyni mozno velmi rychle pfejit
zpét na provozni letové otacky rotoru.

KdyzZ je pfi stazeni plynu $itka signalu mensi nez 1,0 ms, roztaceni je v kazdém pfripadé
pomalé (parametr Roztaceni rotoru, Spool Up).

Lze zvolit: UNCHECKED — rezim autorotace neni zapnut, opakované roztaceni
rotoru je pomalé, signal o $ifce mensi nez 1,1ms
je povazovan za definitivni vypnuti motoru.

CHECKED - rezim autorotace je zapnut, opakované roztaceni
je rychlé

Ostatni upravy firmware, které nejsou specifické jen pro vrtulniky

1. Rezim pro upoutané modely
Novy rezim umoziiuje nastavit governor a soucasné vyuzivat brzdu. Lze nastavit i
pfislusné parametry brzdy.

2. Uprava programu pro start motoru
Byla dale vylepSena startovaci rutina pro velmi pomaly start motor(-obé&zek.

3. Akusticka signalizace chybovych stavi

Chybové stavy se signalizuji nejen blikanim diody, ale také zvukovymi signaly. Na
priklad: pFilis vysoky proud, podpéti, nucené zastaveni vrtule atd. lIze nyni detekovat i
zvukovymi signaly. Problémy Ize nyni snadno zjistit.

KdyzZ uslysite zvukové signaly, pipani pocitejte!

4. Varovani o pFipojeni regulatoru

Pokud se po dobu 20 sekund nepohne s pakou plynu, regulator to zaznamena a varovné
pipa. Tim se snaze vyhneme &asté pticiné podbiti baterii — baterie z{stava pfipojena

k regulatoru i po letu.

5. Odstranéni zvuku ,,gong*“ pFi aktivaci brzdy.
Zvuk pfi aktivaci brzdy se ukazal jako zbytecny a rusivy.



VSechny produkty Castle

Tisk nastaveni
Celé nastaveni regulatoru je mozno vytisknout na papir nebo zaznamenat do souboru.
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Castle-Link Program Settings Report

Title: pokus

Date: 232.3.2009 155139

[Throttle

Vehicle Type Airplane

Throttle Type Fixed Endpoints
Throttle Response 5

Governor Gain 7

Initial Spool-Up Rate 5

Head Speed Change Rate 5

Auto Rotate Enabled False

Governor Mode Type Simple

[Brake

Brake Strength 50% (Soft) (Default)
Brake Delay G sec (Delayed) (Default)
Brake Ramp Medium

[Cutoffs

Cutoff Voltage Auto Li-Po (Default)
Current Limiting Marmal (Default)
Cutoff Type Soft Cutoff

[Motor

Motor Start Power Medium (59} (Default)
Motor Timing Mormal (5) (Default)
Direction Reverse

PWM Rate 12 Khz (Default)
[Software

Device Name Phoenix-35/45 (F310)

Current Firmware W 200 (Beta)




